
三  菱  電  機  株  式  会  社

本体振動測定結果本体振動測定結果本体振動測定結果本体振動測定結果

機種名
モ－ド

【測定結果】 片振幅 単位（μm）

① ② ③ ④ ⑤ ⑥ ⑦
測定位置 上面 正面 正面 正面 正面 右側面 左側面

中央 左上 左下 右上 右下 ｹ-ｼﾝｸﾞ ｹ-ｼﾝｸﾞ
自社基準 200μｍ以内 200μｍ以内 200μｍ以内 200μｍ以内 200μｍ以内 200μｍ以内 200μｍ以内
実測値 30/30 10/10 10/10 10/10 5/5 20/20 25/25

⑧ ⑨ ⑩ ⑪ ⑫
測定位置 背面左上 背面右上 背面左下 背面右下 ﾍﾞ-ｽ部分 ﾍﾞ-ｽ部分 ﾍﾞ-ｽ部分

ｹ-ｼﾝｸﾞ ｹ-ｼﾝｸﾞ ｹ-ｼﾝｸﾞ ｹ-ｼﾝｸﾞ 上下 左右 前後
自社基準 200μｍ以内 200μｍ以内 200μｍ以内 200μｍ以内 30μｍ以内 30μｍ以内 30μｍ以内
実測値 70/70 25/25 80/80 40/40 0/0 5/5 5/5

ＬＦ－５０Ｘ－６０ＬＦ－５０Ｘ－６０ＬＦ－５０Ｘ－６０ＬＦ－５０Ｘ－６０
ロスナイ換気／バイパス換気

測定方法
・フランジ：配管接続なし（フリ-）
・電源：定格電源にて運転
・測定場所：下図ポイントの振幅量を測定
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三  菱  電  機  株  式  会  社

本体振動測定結果本体振動測定結果本体振動測定結果本体振動測定結果

機種名
モ－ド

【測定結果】 片振幅 単位（μm）

① ② ③ ④ ⑤ ⑥ ⑦
測定位置 右側面 正面 正面 正面 正面 底面 上面

中央 右上 左上 右下 左下 ｹ-ｼﾝｸﾞ ｹ-ｼﾝｸﾞ
自社基準 200μｍ以内 200μｍ以内 200μｍ以内 200μｍ以内 200μｍ以内 200μｍ以内 200μｍ以内
実測値 30/30 10/10 15/15 5/5 5/5 0/0 20/20

⑧ ⑨ ⑩ ⑪ ⑫
測定位置 背面左下 背面左上 背面右下 背面右上 ﾍﾞ-ｽ部分 ﾍﾞ-ｽ部分 ﾍﾞ-ｽ部分

ｹ-ｼﾝｸﾞ ｹ-ｼﾝｸﾞ ｹ-ｼﾝｸﾞ ｹ-ｼﾝｸﾞ 上下 左右 前後
自社基準 200μｍ以内 200μｍ以内 200μｍ以内 200μｍ以内 30μｍ以内 30μｍ以内 30μｍ以内
実測値 40/40 25/25 40/40 40/40 10 10 10

ＬＦ－５０Ｘ－６０　ダクト変換ＬＦ－５０Ｘ－６０　ダクト変換ＬＦ－５０Ｘ－６０　ダクト変換ＬＦ－５０Ｘ－６０　ダクト変換
ロスナイ換気／バイパス換気

測定方法
・フランジ：配管接続なし（フリ-）
・電源：定格電源にて運転
・測定場所：下図ポイントの振幅量を測定
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